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ВОПРОСЫ К ЗАЧЕТУ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

«Техническая механика»

1. Предмет статики. Основные понятия статики: абсолютно твердое тело, сила, система сил, свободное и несвободное тело, эквивалентные и уравновешенные системы сил, рав​нодействующая, силы внешние и внутренние. 

2. Аксиомы статики. Связи и реакции связей.

3. Равнодействующая сходящихся сил. Геометрические и аналитические условия равновесия системы сходящихся сил. Теорема о равновесии тела под действием трех непараллельных сил.

4. Приведение системы сил к равнодействующей и динамике (динамическому винту). Теорема Вариньона о моменте рав​нодействующей.

5. Теорема о проекциях скоростей двух точек фигуры. Мгновенный центр скоростей, определение с его помощью скоростей точек плоской фигуры. Определение ускорения любой точки плос​кой фигуры как геометрической суммы ускорения полюса и ускорения этой точки при вращении фигуры вокруг полюса.
6. Масса системы. Центр масс системы и его координаты. 
7. Моменты инерции системы и твердого тела относительно оси и полюса. Радиус инерции. 
8. Главные оси и главные моменты инер​ции тела. Свойства главных осей и главных центральных осей инерции.
9. Дифференциальные уравнения движения механической системы. Теорема о движении центра масс системы.
Постоянные ин​тегрирования и их определение по начальным условиям. Гармонические колебания материальной точки как пример движения точки под действием силы, зависящей от коорди​наты (положения) точки. 
10. Относительное движение материальной точки. Дифферен​циальные уравнения относительного движения точки. 
11. Переносная и кориолисова силы инерции. Принцип относи​тельности в классической механике. Случай относительного покоя.
12. Механическая система. Классификация сил, действующих на механическую систему. Силы внешние и внутренние, зада​ваемые (активные) силы и реакции связей. Свойства внутрен​них сил. 
13. Абсолютное и относительное движение точки, перенос​ное движение. Теорема о сложении скоростей. 
14. Теорема Кориолиса о сложении ускорений: определение кориолисова ускорения. Случай поступательного переносного движения.
15. Строение или структура механизмов: основные определения, механизм и его кинематическая схема.

16. Виды механизмов и их структурные схемы: примеры плоских механизмов с низшими парами.

17. Кинематические пары и их классификация.

18. Условные обозначения кинематических пар (класс пары, число условий связи, число степеней свободы, название и схема пары).

19. Кинематические соединения.

20. Кинематические цепи.

21. Число степеней свободы механизма. Привести примеры.

22. Порядок структурного анализа механизма.

23. Структурная формула кинематической цепи (механизма) общего типа. Пример определения W кинематической цепи.

24.  Образование плоских механизмов путем наслоения структурных групп Ассура. Формула строения механизма. Привести примеры.

25.  Задачи и методы кинематического анализа.

26.  Кинематический анализ рычажных механизмов методом планов.

27.  Кулачковые, зубчатые и фрикционные механизмы. Механизмы с гибкими звеньями.

28.  Уравнение движения машинного агрегата в дифференциальной форме.

29.  Теорема Н.Е. Жуковского о жестком рычаге.

30. Передаточное отношение редукторов и его определение в рядовых и планетарных механизмах. Формула Виллиса для планетарного редуктора.
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