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ВОПРОСЫ К Экзамену
по дисциплине «Оборудование для трехмерных технологий» для студентов
3 курса дневной формы получения образования; 6 семестр

специальности: 6-05-0722-05 Производство изделий на основе трехмерных технологий,

1. Классификация оборудования по методам синтеза.

2. Основные этапы развития аддитивного синтеза изделий. 

3. Энергосиловые параметры эктрудеров.

4. Особенности формирования трехмерного облика будующе-го изделия и его материальной реализации.

5. Энергосиловые параметры предназначенные для переработ-ки пластмасс с различными деламитрическими кривыми. 

6. Конструкции приводов экструдеров.

7. Конструкции шнеков.

8. Нагревательные элементы и устройства экструдеров.

9. Оборудование для производства металлических порошков

10. Оборудование для производства полимерных порошков.

11. Оборудование для постобра-ботки и регенерации.

12. Устройство и принцип действия термоэкструзионных 3D принтеров (Технология FDM Fused deposition modelling).

13. Конструкция экструдера и принцип расчета его элементов..

14. Приводы и конструкционные элементы принтеров с декар-товыми, и дельта приводами.

15. Конструкция и расчет основных элементов установок, применяющих лазерные и пучковые технологии для нагрева по-рошков различной природы.

16. Принципиальные схемы и устройства принтеров послойной печати и коаксиального нанесения наплавленного слоя.

18. Конструкция и расчет основных элементов установок, при-меняемых для отверждения жидкого фотополимерного материала под действием лазерного или ультрафиолетового излучения.

19. Устройство и кинематика принтера Anycubic 4Max Pro.

20. Устройство и кинематика принтера Flyingbear Ghost5.

21. Устройство и кинематика принтера TEVO Little Monster.

22. Устройство и кинематика принтера FlashForge Creator 3 Pro2.

23. Устройство и кинематика принтера FlashForge Creator 3.

24. Устройство и кинематика принтера Creality LD-006.

25. Основные типы кинематических схем (Cartesian, CoreXY, Delta) и их принципиальные отличия.

26. Основные элементы несущего каркаса (рамы). Какие мате-риалы обеспечивают наилучшую жесткость?

27. Разница между направляющими на валах (цилиндрических) и рельсовых направляющих ?

28. Преимущество кинематики CoreXY перед классической схемой Прюши (Prusa-style) при печати на высоких скоростях?

29. Каким образом и в какой формат данных слайсер преобра-зует полигональную модель (STL/STEP) ?

30. Какие типы структур заполнения (гироид, сетка, соты) лучше работают на сжатие, а какие — на кручение?

31. Передача винт-гайка скольжения.

32. Передача винт-гайка качения.

33. Особенности двигателей для привода подачи. 

34. Скоростная и нагрузочная диаграммы привода.

35. Достоинства и недостатки Direct эктрудеров.

36. Достоинства и недостатки Bowden эктрудеров.

37. Хотент и его основные компоненты. 

38. Конструкция и принцип работы двухшнековых экструде-ров.

39. Теоретическое процессов плавления и течения перерабаты-ваемого материала в двухшнековых экструдерах.

40. Производительность двухшнековых экструдеров со встречными и односторонним вращением шнеков.

41. Принцип работы и конструкции дисковых и дискошнеко-вых экструдеров. 

42. Расчет дисковых экструдеров..

43. Дискошнековые (комбинированные) экструдеры.

44. Расчет основных силовых характеристик дискошнековых экструдеров.

45. Расчет шнековой части дискошнековых экструдеров..

46. Конструкция экструзионных головок.

47. Фильтрующие устройства экструзионных головок.
Составил старший преподаватель кафедры ТОМ

О.И. Наливко
