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1. Предмет статики. Основные понятия статики: абсолютно твердое тело, сила, система сил, свободное и несвободное тело, эквивалентные и уравновешенные системы сил, равнодействующая, силы внешние и внутренние. 
2. Аксиомы статики.
3.  Связи и реакции связей.
4. Геометрический и аналитический способы сложения сил. 
5. Разложение силы по заданным направлениям. Проекция силы на ось и плоскость. 
6. Равнодействующая сходящихся сил. 
7. Геометрические и аналитические условия равновесия системы сходящихся сил. 
8. Теорема о равновесии тела под действием трех непараллельных сил.
9. Алгебраический момент силы относительно центра. Свойства момента. 
10. Момент силы относительно центра как вектор. Момент силы относительно оси. 

11. Зависимость между моментами силы относительно центра и относительно оси, проходящей через этот центр. 
12.  Аналитические выражения момента силы относительно координатных осей.
13. Понятие о паре сил. Алгебраический момент пары сил. Момент пары сил как вектор. 
14. 
Теорема о сумме моментов сил пары относительно центра. Теоремы об эквивалентности пар. 
15. Свойства пар сил. Сложение пар сил, расположенных в плос-кости и пространстве. Условия равновесия системы пар сил.
16. Приведение силы и системы сил к данному центру. Метод Пуансо и основная теорема статики. 
17. Главный вектор и главный момент системы сил. Частные случаи приведения системы сил. Равновесие различных систем сил. 
18. Приведение системы сил к равнодействующей и динаме (динамическому винту). Теорема Вариньона о моменте равнодействующей.
19. Трение скольжения при покое (сцепление) и при движении. Законы трения скольжения. 
20. Реакции шероховатой поверхности. Угол и конус трения (сцепления). Область равновесия. Равновесие сил при наличии трения.

21. Трение качения. Коэффициент трения качения. Понятие о трении верчения.
22. Предмет кинематики. Пространство и время в классической механике. Относительность механического движения. Система отсчета, задачи кинематики.
23. Векторный, координатный и естественный способы задания движения точки. Траектория точки. Связь между различными способами задания движения. Скорость точки при векторном, координатном и естествен¬ном (декартовы координаты) способах задания движения.
24. Ускорение точки при векторном, координатном и естественном способах задания движения. Естественный трехгранник, естественные оси кривой, радиус кривизны траектории. 
25. Проекции вектора ускорения точки на оси естественного трехгранника. Касательное и нормальное ускорения точки. Частные случаи движения точки.
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