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1. Основные понятия: механизм, звено, кинематическая пара.
2. Основные виды механизмов, используемые в машиностроении.

3. Классификация кинематических пар. Кинематические цепи.
4. Обобщенные координаты и число степеней свободы механизма.

5. Структурный синтез и анализ механизмов.

6. Кинематические передаточные функции и их производные (аналоги скоростей и ускорений).

7. Определение кинематических характеристик плоских рычажных механизмов аналитическим методом (метод замкнутых векторных контуров).

8. Кинематический анализ плоских рычажных механизмов графическим методом (построение планов положений, скоростей и ускорений).

9. Определение передаточных отношений зубчатых механизмов с неподвижными осями вращения. 
10.  Кинематический анализ зубчатых механизмов с подвижными осями вращения. Привести примеры.
11. Силы, действующие в машинах, приборах и других устройствах, и их характеристики.

12. Динамические модели машины с одной степенью свободы.

13. Приведение сил и моментов сил, масс и моментов инерции
14. Уравнение движения модели в энергетической и дифференциальных формах.

15. Режимы движения машины.

16. Определение закона движения звена приведения.

17. Неравномерность движения механизмов и машин.

18. Расчет маховика.

19. Задачи силового исследования механизмов. Метод кинетостатики. Силы инерции звеньев.

20. Условие статической определимости плоских кинематических цепей.

21. Силовой анализ плоских рычажных механизмов методом планов.
22. Определение уравновешивающей силы методом Н. Е. Жуковского.

23. Трение скольжения в поступательной и вращательной кинематических парах.
24. Трение качения в высших кинематических парах.

25. Силовой анализ механизмов с учетом трения.

26. Цикловой механический коэффициент полезного действия (КПД) и коэффициент потерь.

27. КПД при последовательном и параллельном соединении механизмов.

28. Определение КПД рычажных механизмов.
29. Основные положения теории вибрационных машин.

30. Основные методы защиты от вибраций.

31. Определение главного вектора и главного момента сил инерции механизма.

32. Статическое уравновешивание масс плоских рычажных механизмов.

33. Статическое и динамическое уравновешивание вращающихся звеньев.
34. Различные виды неуравновешенности роторов и ее устранение.

35. Постановка задачи, виды и способы синтеза. Решение задач оптимального синтеза стержневых механизмов.

36. Условие существования кривошипа в четырехзвенных механизмах.

37. Проектирование механизмов по заданному ходу ведомого звена. Учет углов давления в стержневых механизмов.

38. Проектирование механизмов по заданным положениям шатуна.

39. Синтез рычажных механизмов по заданному коэффициенту изменения средней скорости выходного звена.

40. Понятие о синтезе механизма по заданному закону движения выходного звена и по заданной траектории.
41. Общий порядок проектирования рычажного механизма.

42. Зубчатые механизмы. Условие существования зубчатых механизмов.

43. Эвольвента и ее свойства.

44. Основные расчетные зависимости для определения основных параметров эвольвентных зубчатых передач.

45. Линия зацепления. Дуга зацепления. Коэффициент перекрытия.

46. Явление подрезания зубьев. Минимальное количество зубьев.

47. Методы изготовления зубчатых колес.

48. Синтез планетарных механизмов.

49. Виды и назначение кулачковых механизмов.

50. Основные параметры кулачковых механизмов. Построение графика перемещений толкателя при заданном профиле кулачка.

51. Угол давления и его влияние на передачу сил, на размеры и надежность механизмов.
52. Синтез (проектирование) кулачковых механизмов по заданному закону движения толкателя.
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